
VILNIAUS GEDIMINO TECHNIKOS UNIVERSITETAS

MECHANIKOS FAKULTETAS

BIOMECHANIKOS KATEDRA

RESEARCH OF THE PARAMETERS OF HUMAN POSTURAL BALANCE 

Baigiamasis magistro darbas

Vilnius, 2009



VILNIAUS GEDIMINO TECHNIKOS UNIVERSITETAS

MECHANIKOS FAKULTETAS

BIOMECHANIKOS KATEDRA

TVIRTINU

______________________

____

2009- ________________
(Data)

RESEARCH OF THE PARAMETERS OF HUMAN POSTURAL BALANCE

Baigiamasis magistro darbas

Vadovas__ ____ _________ __________
(Data)

Konsultantas___________________ __________ __________
(Data)

Konsultantas____________________ __________ _________
 (Data)

Vilnius, 2009



Vilniaus Gedimino technikos universitetas

Mechanikos fakultetas

Biomechanikos katedra

ISBN    ISSN

Egz. sk. ………..

Data 2009-….-….

Biomechanikos

Pavadinimas 

Autorius Vadovas  dr. 

Kalba

X

x

Anotacija

stabilumas.



Vilnius Gediminas Technical University

Faculty of Mechanics

Department of Biomechanics

ISBN       ISSN

Copies No. ………

Date  2009-….-….

Biomechanics study program master thesis.

Title Research of the parameters of human postural balance

Author Academic supervisor

Thesis language

Lithuanian

Foreign (English)

Annotation

In the final thesis the human balance parameters are discussed. Scientific works 

exploring the various factors and parameters, which characterize and influence the human's 

ability to maintain balance, are analyzed, researching the balance measurement methods and 

instruments used. Experimental study that was determined for the head stroke experienced and 

healthy persons balance settings using acceleration sensors and the force platform. A statistical 

analysis of the data is conducted. Human balance and dynamic mathematical model that will 

assess the balance between the stability limits is composed.

Work size - 61 p. text without annexes, 32 illustrations, 1 tables, 48 bibliographicsources.

Keywords: balance, posturography, amplitude, ratios of pressure legs, stability. 

X



5

TURINYS

.............................................................................................................................................. 8

........................................................................................................................9

1.1. Pusiausvyros tipai ...................................................................................................................................9

1.2. Pusiausvyrai ...................................................................................................10

1.3. Pusiausvyros valdymas .........................................................................................................................12

....................................................................................14

.......................................................................16

1.6. Rombergo testas....................................................................................................................................17

1.7. Posturografija........................................................................................................................................18

1.8. Posturograma ........................................................................................................................................21

1.9. Posturogramos analizavimo metodai ....................................................................................................22

..............................................................................26

..................................................................................34

2. Eksperimentini .......................................................... 35

2.1. Tiriamieji ..............................................................................................................................................35

2.2. Tyrimo metodika...................................................................................................................................35

3. ................................................................ 37

.....................................................................................................................................................37

3.2 Dinaminio modelio sudarymas ..............................................................................................................37

.......................................................................................42

........................................................................................................................... 44

...............................................................................................44

...........................................................................................48

.....................53

.......................................................................................................................................... 57

.................................................................................................................................. 58

PRIEDAI……………………………………………………………………………………………61



6

..................................................................................... 12

................................................................................................. 16

.............................................................................................. 17

................................................... 19

............................................................................................ 21

7 pav. a – e; b –
...................................................... 22

............................................................................................ 23

9 pav. Mode ................................................................................ 24

.......................................................................... 24

............................................................................................... 25

12 pav. Matavimo schema................................................................................................................. 36

............................................................................... 38

- .............................................................................. 39

.............................. 45

.............................. 45

18
......................................................................................................................................... 45

atsimerkus.......................................................................................................................................... 46

20 pav. 
......................................................................................................................................... 46

st ............................................................................................ 47

vidurkis atsimerkus............................................................................................................................ 47

........................................................................................................................... 48

atsimerkus.......................................................................................................................................... 49

......................................................................................................................................... 49

....................... 50

...................... 50

.......................................... 51



7

..
...................................................................................................................................................... 52

................................................................................................................... 53

..... 54

- – .................. 55



8

Tyrimo objektas -

-

u

Temos naujumas -

akcel

Temos aktualumas -

i

i

linkoje; somatosen

l

i

o

Sutrikusios pusiausvyros atstatymas ir jos lavinimas - ilgas 

procesas, reikalaujantis aktyvaus paciento dalyvavimo jame. 

Tyrimo metodai - - balance) 

atliktas eksperimentinis pusiausvyros stabilumo tyrimas. Gauti tyrimo duomenys apdoroti taikant 

-

Darbo aprobacija - darbas buvo pristatytas 10 -

konferencijoje „Mokslas - -24 d.
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Koordinacija - tai 

-

-

Pusiausvyra -

1.1. Pusiausvyros tipai

1) -

pozomis S. Stonkaus sudarytame „Sporto termin , o pagal Sharkey ir Gaskill 

(2006) yra geb esant nejudamoje pad tyje.

2) - esius, 

 Sharkey 

ir Gaskill (2006) yra geb atliekant vairius judesius. 

Abu pusiausvyros tipai priklauso nuo geb jimo panaudoti signalus, ateinan jimo ir 

vidin s ausies receptori bei receptori esan i raumenyse, s

yra tam tikra specifin

, negali atlikti paprasto judesio, arba 

t. t. 
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poveikio [16, 45]. 

-

-

vilgiu.

Pusiausvyros valdyme dalyvauja sistemos:

1.

2. aplinkoje.

3.
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sv

1.

- okuliarinis 

snio stabilizavimo 

2.

stabilizuojama galva ir akys, tuo t

1. izatoriaus, 

2.

3.

1.

2.

3.
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nustatymas
Judesio pasirinkimas

derinimas pasirinkimas 

Rega
Vestibu-
liarinis 

aparatas

Proprio-
cepcija

strategijos

Liemens 
ir kaklo galvos 

Judesys

1.3. Pusiausvyros valdymas

p

ausis), 

- -
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timulo 

ai -

 organizmo reakcijos yra kontroliuojamos informacijos, gaunamos per 

2 pav. Pusiausvyros, judesio, koordinacijos valdymo - stabilizavimo schema
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-

sutrikusi pusiausvyra ir koordinacija.  reakcijos, 

s

ribose [31].

- atgal nei lateralinius 

svyravimus. Tuo tarpu centrinis matymas dalyv

pusiausvyros kontrolei teigia, kad 

centriniam matymui. Sutrikus 

 didesni lateraliniai svyravimai [37].

vyra. 

§ bendrosios motorikos sutrikimai; 

§ smulkiosios motorikos sutrikimai; 

§

§

§

§ ; 
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§ ijos;

§

ortopediniai {judamojo ap

pan. (Ambrukaitis, 2003).

pl

1.

dvarfizmas - romas, RETT sindromas ir kt.

2.

3. Intrauteriniai neigiami veiksniai (infekcija, radiacija, rezus konfliktas ir kiti nepalan

4.

5.
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1.5.

apri

.
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mas atliekant fizinius 

1.6. Rombergo testas

incipai:

Statinei pusiausvyrai vertinti naudo

-

sensorin

- pusiausvyros valdymas rega [9]. 

pirmiausia pusiausvyra vertinama pacientui stovint atsimerkus,



18

Galimi keli Rombergo testo variantai -

32]. Modifikuoto Rombergo testo metu 

paciento stab

juo

-

-

pusiausvyros ty

1.7. Posturografija

pusiausvyros tyrimo metodas -

regis

Postu
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1.

2.

derinant 

ijos ir vestibiulinio aparato veikla. F. 

labai tikslus. Taigi, ty
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spaudim

yti objektyvius instrumentinius tyrimo 

vestibiulinio aparato veikla. Beje, Rombergo testas posturografijoje laikomas informatyviausiu 

testu, nusakan

kurie le

§ dirbtine dubens sujungimo vieta; 

§ dirbtiniu stuburu; 

§

§

§
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1.8. Posturograma

 posturograma. 4 

Posturograma -

-

indi 

-

– dvimatis vaizdavimas: SC poslinkis medio -

lateraline kryptimi (x) ir antero - posteriorine kryptimi (y): b – trimatis vaizdavimas: x ir y SC 

– laikas
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1.9. Posturogramos analizavimo metodai

Norint 

7 pav. a – –

gali

αIzMmgy a =+−                                   (1);

I – α – kampinis pagreitis; m

– g – laisvojo kritimo pagreitis; Ma – su z –
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– atramos 

θ – KMC svyravimo kampas

Ma mg

zImgymgu +−= α                                           (2);

')( zuy
h

g
a

e

+−=                                                                                                                    (3);

o kintamuosius traktuoti taip: u – valdantysis kintamasis, y – valdomas kintamasis. Kitaip 

us stovi stabiliai. SC 



24

straipsnio autoriai naudoja 36 miglotosios logikos taisykles.

9 pav. Modeliuojami 

J.W. Blaszcyk ir W. Klonowski [24] bei 

parametrai) kiekis rodo, kad kol kas nesutariama ir neranda
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47].

-

medio -

– sistemos poslinkis anterio - aposteriorine kryptimi, v – sistemos poslinkis medio -

lateraline kryptimi; k –
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mobilumo 

i atlikti. 

klinikiniais testais [8, 21].

f

igiamus rezultatus [19].

kai 
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svyravimai pirmyn -

-

netolyg

-

-

-
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- -

iausvyrai, 

- kiti veiksniai .

mo 

 (PSIP) ( transiet ischemic 

attacks - TIA) - pusiausvyros sutrikimas. Pacientas 

esius tam 

svarbus paciento suvokimas ir motyvacija. 

es

per pirmus 3 -
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Norint 

- Mayer ir kitus [21].

§  neurofiziologinius;

§

§

imas [12]. Bobath metode 

su laikysena, refleksais 

- gerinti 

tikslas -

pirma slopinami neteisingi 

atlieka pagrin

liemens judesiais. 

liemens judesius, t. 

y. atlikti liemens lenkimo bei sukimo judesius. Pusiausvyros kontrolei svarbu, kad judesyje 

Sutrikusios pusiausvyros atstatymas ir jos lavinimas - ilgas procesas, reikalaujantis 

funkcijas bei sutrumpinti 
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- daugiausia tik 

erasta. 

damas, rodo tai, kad jis bijo perkelti 

2001 metais Pacific universitete, Forest Grove, Oregon, JAV buvo atlikti tyrimai su 30 

galvos smeg

 testavimo 

-
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buvo nustatomos remiantis W. Andrews ir kt. ir R. W. Bohannon  rekomendacijomis, kadangi jie 

- 5 

R. W. Bohanno

(pusiausvyros vertinimo parametru buvo pasirinktas pagalbos lygis, reikalingas nueiti apie 40 

-20) [5, 18].

 taip pat patiria 

M.

-0,74) 

Olney ir kt. [16] 97 galvos smege



32

Insultas -

- pusiausvyros sutrikimas.

- 2 pa –

3 -

ilginamas. Sodinama 5

Moksliniuose straip

iausvyra, koordinacija, jutimai, kinta 

-

- 64 m.). Atlikti 2 tyrimai: I tyrimas - - reabilitacijos pabaigoje. Buvo 

reabilitacijos.
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Reabilitacijos pabaigoje atitinkamai -

didesnes pusi

-

skir

- - normaliai regintiems
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informacijos i

Apibendrinant galima teigt

-

sta

-

tyrimus. 



35

Pusiausvyros tyrimai

sutartis 1 egzemplioriumi (priedas Nr. 4).  

-

t

Akcelerometrija - vienas

Akcelerometrijai naudoja

a

et 

al 2008; Winter 1990).

2.1. Tiriamieji

a

–

,93 ± 7,26 cm, svorio vidurkis = 88,13 ± 

i

2.2. Tyrimo metodika

Atlikti 2 eksperimentiniai tyrimai vienu metu - jimas 

- m

k ×

4mm × iniu E -

biol, kuris yra skirtas analoginiams ir skaitmeniniams elektri

kompiuterius, taip pat elektriniams signalams generuoti, ir kompiuteriu (12 pav.).

-

t
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e-Biol
A/DC

z

x

y
MC

3

2
1

5

4

12 pav. Matavimo schema: 1 – – - Biol; 3 –

kompiuteris; 4 – – kompiuteris

i

o

pri

oje.

uvo apdoroti MATLAB 7 ir MS EXCEL 
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3.

iausvyra) yra susijusi 

 parametras, identifikuojantis pusiausvyros 

-raumeninio 

aparato funkcionavimo ir pan. 

3.2 Dinaminio modelio sudarymas

§

§

–

yros 

- –



38

pavaizduotas 13 pav. 

Sudarant m

C hmc

I O

2 ,mc mcI I mh= +                                                       (4)

Imc –

m –
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                                                          TRUKDIKLIS

-

informacijos,

Kaip modelio prielaida - -

 Esant 

f(n)
VALDIKLIS DINAMIKA
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pagrindinius komponentus: pirmas, 

M - m  (nuo 

C

x

ϕ

kampas ϕ

OAG ⊥' ir OAG ||' .

;0)( =+−− tMMM svi                                                                                                           (5)

−iM

O;

//

ϕJM i = ;                                                                                                                                 (6)

−svM

;sinsin' ϕϕ mgLGLLGM sv === (7)

- laisvojo kritimo pagreitis.

−)(tM

;0)( =tM (8)
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−)(tM

;0sin
//

=− ϕϕ mgLI (9)

ϕsin . Kai svyravimo kampas ϕ nedidelis ir ϕϕ ≅sin , 

;0
//

=− ϕϕ mgLI (10)

;ε⋅= XIM (11)

;
2

2

ϕϕ

XI

mgL

dt

d
−= (12)

−= εϕ
2

2

dt

d
kampinis pagreitis, o XI - inercij

;0
XI

mgL
=ω                 (13)
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;2
2

0 mgL

I
T Xπ

ω
π

==                                                                                             (14)

2mLI X =

periodas yra;

;2
g

L
T π= (15)

os

io prielaida - poinsultiniam subjektui 

-

15 pav. a- -

a
)

b
)
)
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;
2

b
X ≤ (16)

o, Y kryptimi stabilumo ribos:

;
2

a
Y ≤ (17)

b - –

Hkl in ⋅= ;                                                                                                                              (18)

nl - ik - H  -
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0,75

0,8

0,85

0,9

0,95

1

1,05

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

4. 

spaudimo santykis (priedas Nr. 1). 

Pusiausvyros 

sutrikimo 

lygis
koeficientas

Pusiausvyros sutrikimas

1 0,99 – 0,95 Pusiausvyra stabili

2 0,94 – 0,90

3 0,89 – 0,80 Pusiausvyra nestabili

4 0,79 – 0,50

y
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vidurkis simerkus

0,75

0,8

0,85

0,9

0,95

1

1,05

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

vidurkis

16 - n

spaudimo santykio vidurkis ± SD = io vidurkis 

=

Palyginimui imami 16 – 17 paveikslai (18 pav.).

0,75

0,8

0,85

0,9

0,95

1

1,05

1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29

Sveiki asmenys

ko
ef

ic
ie

n
ta

s

Stovint ramiai atsmerkus

18 vidurkis stovint 
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0

0,2

0,4

0,6

0,8

1

1,2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

atsimerkus

0

0,2

0,4

0,6

0,8

1

1,2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

20
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0

0,2

0,4

0,6

0,8

1

1,2

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

ko
ef

ic
ie

n
ta

s

Stovint ramiai atsimerkus

is 

SD =

Palyginimui imamos maksimalios

-

- 0,99 (22 pav. ). 

0

0,2

0,4

0,6

0,8

1

1,2

1 2

Sveiki asmenys

vidurkis atsimerkus; 1- -
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-

- 0,98 (23 pav. ). 

0

0,2

0,4

0,6

0,8

1

1,2

1 2

Sveiki asmenys

asmenys

- -

iams atsimerkus. 

–

0,90. 

i
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pl o

0

0,01

0,02

0,03

0,04

0,05

0,06

0,07

0,08

0,09

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

atsimerkus

0

0,01

0,02

0,03

0,04

0,05

0,06

0,07

0,08

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
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0

0,005

0,01

0,015

0,02

0,025

0,03

0,035

0,04

0,045

1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29

Sveiki asmenys

0

0,005

0,01

0,015

0,02

0,025

0,03

0,035

0,04

0,045

1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29

Sveiki asmenys

Tyr

2BM
m

I
h

=                                   (19)

– – era 2005).
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rkus yra 1,5 karto 

–

Savanoriams, paty

y

y

mm apskritimo ribas (28 ir 29 pav.).
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y

a Vizualinis 

omis 

ysenos ar 
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entro svyravimo 

;
)(
2

)(

KDFK

a
FDFK

Y
+

∗−
=                                                                                                               (20)

– – –

–

0

0,02

0,04

0,06

0,08

0,1

0,12

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Stovint ramiai atsimerkus

ramiai atsimerkus ir u
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svyruoja intervale nuo 0,02 iki 0,9 cm ribose. Kaip ir buvo mi

0

0,05

0,1

0,15

0,2

0,25

1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29

Sveiki asmenys

Stovint ramiai atsimerkus

31 pav. Svei

 intervale. 

4.4. Stabilumo ribos

naudojant (19) ir (20) formules:

;
2

b
X ≤ ;

2

a
Y ≤

b - – . 
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Hkl in ⋅= ;                                                                                        

nl - ik - H  -

19) ir (20) 

;
2

b
X ≤ ;152,0⋅= Hb

;
2

a
Y ≤ ;055,0⋅= Ha  (21)    

s gaunamos tokios maksimalios ir minimalios stabilumo ribos 

X ir Y krypti:

– 12 cm;

–  0,044  cm. 

rezultatus. 

0 0,02 0,04 0,06 0,08 0,1

1

2

Stabilumo riba

- –
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1. y

a

2. t

i

savano –

3.

(MC) s rkus 

–

atsimerkus.

4. Savanoriams, paty avimai X 

y

5. y

mm apskritimo ribas.

6.

o

i

7. s turi ne tik laikysenos ar sveikatos sutrikimai, bet ir 

8. – matematinis modelis. 

14 cm o 

min – –  0,044  cm.

9.

. 
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Tiriamasis

kojos 
vidurkis

kojos 
vidurkis

kojos 
standartinis 
nuokrypis

kojos 
standartinis 
nuokrypis

spaud
imo 
santy
kis

kojos 
vidurkis

kojos 
vidurkis

kojos 
standartinis 
nuokrypis

kojos 
standartinis 
nuokrypis

spaudimo 
santykis

Pastabos

1. 419.57 471,21 3,29 1,48 0.89 420,68 470,88 2,97 1,44 0,89
2. 399,73 480,08 6,42 2,26 0,83 403,41 478,94 4,48 1,88 0,84
3. 430.75 473.73 3.84 2.94 0.90 432.92 471.98 2.11 1.78 0.91
4. 428.64 477.22 10.74 6.12 0.89 434.94 473.78 6.02 4.06 0.91
5. 417.38 468.91 5.09 3.042 0.89 420.18 467.25 2.98 2.00 0.89

1 pacientas

MC = 1,12

6. 416.29 466.58 2.042 1.39 0.89 416.72 466.24 1.93 1.35 0.89

Vyras
 60m.
 182 cm.
 89 kg.

1 468.49 439.12 1.89 3.78 0.93 468.24 439.58 2.14 4.29 0.93
2 467.37 443.22 2.53 4.86 0.94 466.57 444.82 1.54 2.50 0.95
3 460.11 455.00 2.70 3.89 0.98 460.15 454.90 2.98 4.31 0.98
4 453.56 462.62 2.97 3.10 0.98 452.53 463.72 2.52 2.56 0.97
5 444.88 469.38 7.69 5.13 0.94 442.61 470.96 8.37 5.46 0.93

2 pacientas

MC = 1,16

6 456.84 458.70 3.27 3.84 0.99 456.21 459.41 3.46 4.03 0.99

Vyras
23 m.
190 cm.
86 kg. 

1 367.43 385.70 1.21 1.25 0.95 366.98 386.16 1.13 1.00 0.95
2 371.38 381.38 1.23 0.87 0.97 371.04 382.52 1.10 0.65 0.97
3 369.18 383.89 0.65 0.84 0.96 369.01 384.05 0.52 0.82 0.96
4 374.83 378.53 0.95 0.86 0.99 374.54 378.76 0.71 0.80 0.98
5 370.18 382.93 0.93 0.63 0.96 370.11 382.98 0.89 0.62 0.96

3 pacientas

MC = 1,08

6 369.46 383.44 0.83 0.81 0.96 369.44 383.48 0.81 0.82 0.96

Moteris 
24 m.
177 cm.
62 kg.

1 393.28 377.3 2.36 3.63 0.95 394.66 375.21 1.30 2.00 0.95
2 390.91 380.45 2.22 3.22 0.97 392.08 378.85 1.72 2.63 0.96
3 392.51 378.17 1.49 2.42 0.96 393.23 377.02 1.04 1.95 0.95
4 387.20 385.83 1.17 1.44 0.99 387.71 385.25 0.72 1.22 0.99
5 389.62 382.13 0.82 0.88 0.98 389.80 381.93 0.84 0.87 0.97

4 pacientas

MC = 1,06

6 386.07 387.00 1.85 2.13 0.99 387.11 385.88 1.12 1.36 0.99

Vyras
24 m.
179 cm.
65 kg.

PRIEDAS Nr. 1
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1 430.05 435.36 3.34 3.37 0.98 429.49 435.95 3.46 3.46 0.98
2 434.75 429.30 3.34 4.64 0.98 433.57 431.24 1.10 1.45 0.99
3 434.90 428.59 4.13 6.03 0.98 433.95 429.87 4.33 6.23 0.99
4 440.04 420.77 2.19 3.71 0.95 440.66 419.78 1.74 3.08 0.95
5 436.13 427.27 2.53 3.73 0.97 436.12 427.28 2.76 4.11 0.97

5 pacientas

MC = 1,09

6 419.56 444.00 5.18 4.08 0.94 417.22 445.84 3.53 2.58 0.93

Moteris
23 m.
178 cm
74 kg.

1 574.39 631.76 10.75 5.36 0.90 569.33 634.25 8.08 3.57 0.89
2 608.77 604.48 6.29 9.35 0.99 608.57 604.80 6.40 8.89 0.99
3 617.35 588.70 7.03 13.19 0.95 618.41 587.29 4.89 10.76 0.94
4 568.37 633.06 20.18 9.75 0.89 572.48 630.75 22.59 10.94 0.90
5 613.48 597.01 4.27 7.78 0.97 614.10 595.77 4.62 8.35 0.97

6 pacientas

MC = 1,10

6 596.19 616.23 14.11 10.04 0.96 600.60 613.71 6.94 6.96 0.97

Moteris
23 m.
180 cm.
100 kg.

1 452.84 446.21 2.68 3.71 0.98 451.60 448.11 2.36 2.95 0.99
2 448.72 451.77 1.12 1.35 0.99 449.00 451.45 0.81 1.08 0.99
3 438.92 460.77 2.47 1.91 0.95 438.21 461.32 2.60 2.01 0.94
4 449.17 450.96 2.41 2.76 0.99 448.08 452.27 2.07 2.26 0.99
5 448.96 451.15 2.67 3.19 0.99 447.68 452.76 1.97 2.08 0.98

7 pacientas

MC = 1,14

6 453.45 445.47 1.80 2.65 0.98 452.73 446.68 1.15 1.29 0.98

Vyras
21 m.
186 cm.
75 kg.

1 531.94 557.33 2.30 1.93 0.95 532.78 556.69 2.28 1.92 0.95
2 533.91 555.72 2.93 2.37 0.96 533.68 555.89 3.44 2.75 0.96
3 506.55 570.77 4.23 1.94 0.88 506.60 570.71 4.82 2.13 0.88
4 496.42 574.16 5.04 2.05 0.86 494.93 574.67 3.78 1.72 0.86
5 511.86 568.52 5.24 2.60 0.90 512.27 568.30 5.86 2.84 0.90

8 pacientas

MC = 1,13

6 518.93 565.03 5.18 2.85 0.91 517.05 566.04 4.55 2.42 0.91

Vyras
28 m.
186 cm.
90 kg.

1 337.97 332.03 0.57 0.67 0.98 337.97 332.06 0.55 0.66 0.98
2 343.50 323.01 0.89 1.62 0.94 343.84 322.37 0.82 1.51 0.93
3 341.54 326.60 1.24 1.59 0.95 341.89 326.18 1.02 1.38 0.95
4 346.39 317.44 2.67 5.29 0.91 347.97 314.33 1.50 3.10 0.90
5 342.76 324.79 0.60 0.91 0.94 342.72 324.90 0.61 0.92 0.94

9 pacientas

MC = 1,02 

6 340.21 328.58 1.10 1.33 0.96 339.95 328.90 0.82 0.96 0.96

Moteris
25 m.
168 cm.
50 kg.
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1 399.99 408.18 1.22 1.30 0.97 399.57 408.59 0.94 1.04 0.97
2 400.59 407.52 1.44 1.49 0.98 401.00 407.14 1.33 1.40 0.98
3 396.53 411.16 2.81 2.44 0.96 397.92 410.02 1.93 1.80 0.97
4 405.23 401.77 1.38 1.55 0.99 404.86 402.18 1.22 1.49 0.99
5 394.03 413.20 2.37 1.95 0.95 393.21 413.86 2.29 1.86 0.95

10 
pacientas 

MC = 1,12

6 388.72 417.04 3.27 2.24 0.93 390.10 416.16 2.62 1.98 0.93

Vyras
26 m.
183 cm.
65 kg.

1 348.65 364.45 2.01 1.72 0.95 348.13 364.90 1.40 1.15 0.95
2 352.85 360.81 1.34 1.38 0.97 352.52 361.16 1.23 1.31 0.97
3 345.79 366.58 1.57 1.34 0.94 345.45 366.84 1.31 1.20 0.94
4 347.14 365.61 1.42 1.16 0.94 346.70 365.95 1.08 0.88 0.94
5 353.22 360.40 1.13 1.19 0.98 352.99 360.62 0.80 0.93 0.97

11 
pacientas

MC = 1,06

6 346.79 365.02 2.00 1.60 0.95 346.55 365.27 1.40 1.04 0.94

Moteris 
24 m.
173 cm.
58 kg.

1 458.00 420.61 1.22 1.96 0.91 457.78 421.12 1.26 1.91 0.91
2 445.84 441.81 1.38 1.69 0.99 445.44 442.29 1.02 1.27 0.99
3 442.49 445.95 1.76 2.07 0.99 442.33 446.12 1.78 2.11 0.99
4 449.14 437.17 1.32 1.94 0.97 449.49 436.60 1.19 1.73 0.97
5 443.77 444.71 1.30 1.74 0.99 443.36 445.33 1.15 1.41 0.99

12 
pacientas

MC = 1,15

6 447.58 439.78 1.63 2.06 0.98 448.02 439.29 1.31 1.70 0.98

Vyras
23 m.
187 cm.
91 kg.

1 442.86 468.16 2.34 1.77 0.94 442.41 468.56 1.97 1.42 0.94
2 456.26 454.79 4.51 5.84 0.99 458.14 452.36 4.13 5.50 0.98
3 453.36 458.88 1.52 1.59 0.98 453.41 458.87 1.51 1.59 0.98
4 440.62 469.61 2.62 1.94 0.93 440.11 469.97 1.98 1.64 0.93
5 448.07 463.25 2.45 2.31 0.96 447.96 463.38 2.01 1.97 0.96

13 
pacientas

MC = 1,00

6 446.96 464.24 2.16 1.94 0.96 447.44 463.82 1.91 1.74 0.96

Moteris
23 m
160 cm
76 kg

1 388.28 377.39 2.07 3.06 0.97 389.31 375.80 1.33 2.11 0.96
2 393.62 368.34 1.68 3.25 0.93 394.38 366.73 1.37 2.57 0.92
3 402.11 348.18 1.11 2.17 0.86 402.57 346.99 0.74 1.23 0.86
4 398.33 354.76 7.54 15.05 0.89 396.58 358.30 8.48 16.53 0.90
5 384.80 379.39 9.36 11.83 0.98 388.23 375.58 6.76 9.89 0.96

14 
pacientas

MC = 0,99

6 385.09 381.50 0.93 0.90 0.99 385.12 381.47 0.89 0.85 0.99

Moteris
24 m.
161 cm
53 kg



4

1 513.55 521.26 3.21 3.36 0.98 512.23 522.72 2.85 2.81 0.97
2 516.03 518.21 4.40 5.24 0.99 514.41 520.23 3.92 4.38 0.98
3 512.75 522.23 3.00 3.13 0.98 512.65 522.40 2.83 3.00 0.98
4 509.94 524.15 8.36 7.15 0.97 513.14 521.53 5.23 5.81 0.98
5 518.51 515.46 3.44 4.39 0.99 519.05 514.74 3.42 4.44 0.99

15 
pacientas
MC = 1,01

6 516.99 517.57 4.03 4.71 0.99 518.40 515.89 3.61 4.34 0.99

Moteris
24 m
165 cm
73 kg

1 479.51 475.53 1.76 2.33 0.99 478.99 476.28 1.68 2.13 0.99
2 479.03 476.18 2.02 2.63 0.99 478.19 477.38 1.24 1.30 0.99
3 478.75 476.73 0.99 1.20 0.99 478.64 476.91 0.96 1.09 0.99
4 474.98 480.81 1.53 1.81 0.98 474.61 481.27 1.27 1.56 0.98
5 469.17 486.32 2.09 1.87 0.96 468.41 486.98 1.74 1.55 0.96

16 
pacientas

MC = 1,12

6 472.56 483.02 2.98 2.98 0.97 472.33 483.30 3.10 3.00 0.97

Vyras
25 m
182 cm
87 kg

1 579.18 571.51 2.39 3.64 0.98 578.07 573.34 1.93 2.71 0.99
2 577.47 574.56 1.55 1.87 0.99 577.22 574.89 1.59 1.90 0.99
3 578.06 573.89 1.57 2.06 0.99 577.90 574.11 1.70 2.24 0.99
4 572.30 581.04 2.77 2.92 0.98 571.28 582.20 2.56 2.55 0.98
5 572.80 580.73 2.10 2.12 0.98 572.47 581.13 2.01 1.94 0.98

17 
pacientas

MC = 1,16

6 567.04 586.15 3.20 3.00 0.96 565.88 587.22 2.16 1.95 0.96

Vyras
26 m
189 cm
97 kg

1 384.79 376.68 0.98 1.38 0.97 384.57 377.00 0.88 1.30 0.98
2 378.15 385.21 0.85 1.28 0.98 378.22 385.15 0.72 1.22 0.98
3 380.67 382.47 1.55 1.43 0.99 381.40 381.85 1.29 1.12 0.99
4 378.41 384.63 1.69 1.89 0.98 379.15 383.80 1.10 1.32 0.98
5 386.81 374.09 2.13 3.09 0.96 385.79 375.64 1.50 1.80 0.97

18 
pacientas

MC = 1,04

6 372.34 390.19 2.42 2.08 0.95 372.75 389.85 2.48 2.21 0.95

Vyras
26 m
169 cm
65 kg

1 354.67 348.37 1.20 1.61 0.98 354.19 349.09 0.80 1.16 0.98
2 359.22 341.09 0.92 1.40 0.94 358.81 341.82 0.55 0.74 0.95
3 355.06 347.50 1.18 1.50 0.97 354.62 348.07 0.96 1.43 0.98
4 357.05 345.00 1.04 1.42 0.96 356.73 345.62 0.92 0.80 0.96
5 354.20 348.78 0.53 0.93 0.98 354.17 348.83 0.52 0.92 0.98

19 
pacientas

MC = 1,00

6 357.02 345.16 0.83 0.97 0.96 357.12 345.03 0.78 1.00 0.96

Moteris
26 m
159 cm
51 kg
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1 441.14 456.25 9.57 8.45 0.96 447.33 450.87 2.92 3.78 0.99
2 433.24 483.29 5.96 2.85 0.89 430.94 484.38 5.25 2.38 0.88
3 448.11 474.41 6.72 5.14 0.94 444.77 476.99 4.75 2.93 0.93
4 447.77 474.71 5.19 3.93 0.94 445.77 476.28 3.62 2.36 0.93
5 442.92 477.61 7.64 5.01 0.92 438.66 480.39 4.66 2.60 0.91

20 
pacientas

MC = 1,12

6 433.76 482.35 6.42 3.08 0.89 430.91 483.69 5.30 2.47 0.89

Vyras
 60m.
 182 cm.
 89 kg.

1 447.14 367.87 5.99 17.29 0.82 447.95 364.76 5.36 16.36 0.81
2 452.85 425.17 5.03 9.10 0.93 452.61 425.75 4.76 8.39 0.94
3 441.72 442.64 6.38 7.66 0.99 439.37 445.71 5.11 5.87 0.98
4 444.33 438.28 8.16 10.52 0.98 441.41 442.73 6.86 7.76 0.99
5 447.77 433.56 6.95 10.60 0.96 444.65 438.62 6.32 8.82 0.98

21 
pacientas

MC = 1,04

6 461.11 403.58 3.86 10.73 0.87 459.30 408.93 2.54 6.35 0.89

Moteris 
69m. 
170 cm.
 91 kg.

1 521.93 523.51 1.26 1.22 0.99 522.38 523.13 1.19 1.09 0.99
2 521.64 523.48 2.60 3.23 0.99 523.10 521.68 1.66 2.17 0.99
3 522.26 522.17 2.75 3.42 0.99 523.60 520.44 1.77 2.27 0.99
4 523.65 520.15 1.79 2.38 0.99 524.53 518.99 1.16 1.66 0.98
5 513.84 530.57 2.16 1.97 0.96 515.06 529.50 1.33 1.39 0.97

22 
pacientas

MC = 0,98

6 524.17 518.96 1.10 1.54 0.99 524.21 518.93 0.70 0.86 0.98

Moteris
32 m.
160 cm.
93 kg.

1 443.64 451.94 2.25 2.36 0.98 443.99 451.58 1.97 2.09 0.98
2 443.64 451.68 3.07 3.15 0.98 442.42 452.94 2.57 2.51 0.97
3 445.59 449.54 2.63 2.93 0.99 445.91 449.17 3.04 3.37 0.99
4 441.34 453.73 2.98 2.79 0.97 441.29 453.81 2.79 2.67 0.97
5 446.46 448.28 2.79 3.23 0.99 447.12 447.48 2.82 3.35 0.99

23 
pacientas

MC = 1,04

6 435.39 458.59 3.02 2.30 0.94 436.06 458.11 2.93 2.30 0.95

Vyras
36 m.
169 cm.
76 kg.

1 305.77 334.10 1.70 1.22 0.91 306.60 333.59 1.39 0.91 0.91
2 309.31 332.00 0.87 0.74 0.93 309.30 332.01 0.64 0.66 0.93
3 307.49 333.08 0.85 0.69 0.92 307.53 333.06 0.91 0.70 0.92
4 315.433 326.56 2.34 2.07 0.96 316.71 325.49 1.22 1.26 0.97
5 311.423 330.09 1.52 1,36 0.94 311.93 329.73 1.21 1.22 0.94

24 
pacientas

MC = 1,02

6 316.05 326.25 1.55 1.56 0.96 315.82 326.51 1.22 1.20 0.82

Moteris
25 m.
167 cm.
49 kg.
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1 442.09 501.77 2.58 1.50 0.88 440.97 502.26 1.94 1.35 0.87
2 472.75 482.85 1.46 1.42 0.97 472.65 482.95 1.62 1.58 0.97
3 474.06 481.33 1.58 1.82 0.98 473.41 482.17 1.02 0.99 0.98
4 468.20 486.70 1.21 0.98 0.96 468.14 486.78 1.07 0.82 0.96
5 468.57 486.25 1.48 1.35 0.96 468.87 486.01 1.57 1.48 0.96

25 
pacientas

MC = 1,10

6 468.60 486.12 0.97 0.90 0.96 468.43 486.29 0.87 0.75 0.96

Vyras
38 m.
179 cm.
82 kg.

1 538.78 545.42 1.95 2.26 0.98 538.07 546.26 1.70 1.90 0.98
2 538.25 545.82 1.90 2.07 0.98 538.99 545.06 1.34 1.60 0.98
3 550.71 526.36 1.42 2.41 0,95 550.27 527.16 1.04 1.79 0,95
4 541.51 540.61 4.01 6.77 0,99 539.82 543.29 1.45 1.86 0.99
5 526.14 555.45 4.37 3.47 0.94 523.76 557.26 1.82 1.50 0.93

26 
pacientas 

MC = 1,06

6 529.71 552.59 3.68 3.27 0,95 527.85 554.23 2.22 1.67 0,95

Vyras
32 m.
182 cm.
95 kg.

1 437.72 437.72 1.04 2.73 0.96 454.36 436.75 1.11 2.65 0.96
2 448.61 443.60 1.86 3.01 0.98 449.55 442.22 1.02 1.86 0.98
3 448.44 444.70 1.11 2.17 0.99 448.53 444.13 1.07 2.20 0.99
4 453.84 433.85 1.19 2.15 0.95 453.64 434.09 1.18 2.11 0.95
5 458.57 426.93 1.43 3.98 0.93 459.03 425.36 1.27 3.50 0.92

27 
pacientas

MC = 1,33

6 455.04 431.78 1.00 2.08 0.94 454.83 431.80 0.91 1.97 0.94

Vyras
25 m.
183 cm.
75 kg.

1 400.66 397.18 1.37 1.60 0.99 400.60 397.41 1.16 1.32 0.99
2 401.95 394.37 1.16 1.74 0.98 401.95 393.98 1.04 1.57 0.98
3 400.71 395.84 1.25 1.46 0.98 400.56 395.69 1.11 1.28 0.98
4 398.23 399.91 1.13 1.19 0.99 398.64 399.53 0.69 0.90 0.99
5 399.91 397.64 1.76 2.20 0.99 399.14 398.63 1.31 1.68 0.99

28 
pacientas

MC = 1,13

6 403.66 392.38 1.27 1.89 0.97 403.93 391.93 0.99 1.48 0.97

Moteris
25m.
176 cm
64 kg

1 398.07 445.88 7.88 3.25 0.89 398.64 445.56 8.94 3.58 0.89
2 342.89 464.94 6.78 3.04 0.73 345.12 464.03 6.64 2.94 0.74
3 399.35 445.41 6.90 3.27 0.89 402.69 443.86 5.24 2.63 0.90
4 396.29 447.10 3.07 1.67 0.88 397.10 446.74 3.03 1.62 0.88
5 379.63 453.10 5.95 2.19 0.83 380.59 452.78 6.37 2.32 0.84

29 
pacientas

MC = 1,14

6 362.79 458.30 11.48 3.70 0.79 366.45 457.16 11.61 3.71 0.80

Vyras
22 m.
186 cm.
72 kg.
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1 361.48 376.79 1.57 1.46 0.95 362.20 376.23 1.35 1.40 0.96
2 368.95 369.27 0.65 0.83 0.99 368.88 369.35 0.67 0.86 0.99
3 368.34 369.88 0.62 0.95 0.99 368.39 369.81 0.61 0.92 0.99
4 368.16 370.02 0.72 1.10 0.99 367.95 370.32 0.67 1.10 0.99
5 368.75 369.06 0.68 0.85 0.99 368.50 369.37 0.57 0.72 0.99

30 
pacientas

MC = 0,98

6 368.68 368.87 0.74 0.99 0.99 368.49 369.14 0.64 0.83 0.99

Moteris
26 m.
160 cm.
53 kg.

1 365.94 385.75 1.74 1.56 0.94 365.30 386.22 1.19 1.07 0.94
2 370.59 381.64 1.46 1.16 0.97 369.89 382.14 1.18 0.90 0.96
3 363.29 387.30 1.04 0.93 0.93 362.84 387.62 0.60 0.70 0.93
4 362.10 388.07 1.79 1.46 0.93 361.51 388.50 1.15 1.10 0.93
5 368.54 382.82 0.81 0.77 0.96 368.21 383.10 0.52 0.60 0.96

31 
pacientas

MC = 1,00

6 367.87 383.27 1.09 1.01 0.95 367.43 383.65 0.85 0.86 0.95

Moteris 
25 m.
165 cm.
56 kg. 

1 447.63 439.95 2.11 2.87 0.98 448.53 438.79 1.90 2.73 0.97
2 436.77 452.09 1.63 1.49 0.96 437.09 451.83 1.60 1.42 0.96
3 436.49 452.23 3.48 3.00 0.96 438.52 450.56 2.10 2.00 0.97
4 454.70 427.36 2.62 4.91 0.93 456.10 424.60 1.55 2.95 0.93
5 440.71 448.25 2.62 2.83 0.98 441.51 447.40 2.60 2.88 0.98

32 
pacientas

MC = 1,10

6 437.44 451.51 1.97 1.80 0.96 437.54 451.39 2.08 1.91 0.96

Vyras
27 m.
179 cm.
82 kg

1 470.51 477.34 1.66 1.71 0.98 470.15 477.75 1.69 1.75 0.98
2 472.25 475.60 1.51 1.58 0.99 472.93 474.95 1.24 1.42 0.99
3 458.22 487.57 4.03 3.01 0.93 460.05 486.29 3.63 2.80 0.94
4 476.26 470.28 1.47 1.83 0,98 476.71 469.69 1.41 1.62 0.98
5 474.72 472.45 1.12 1.57 0.99 474.30 473.11 0.81 1.10 0.99

33 
pacientas

MC = 1,12

6 472.88 474.77 1.64 1.90 0.99 472.32 475.49 1.49 1.55 0.99

Vyras
28 m.
183 cm
95 kg. 

1 376,81 332,28 3,56 17,06 0,88 376,42 333,73 4,18 19,79 0,88
2 389,64 310,04 11,06 34,41 0,79 396,12 289,13 7,17 20,7 0,72
3 387,41 297,11 2,40 13,62 0,76 388,71 288,7 1,69 6,41 0,74
4 382,08 321,61 5,40 19,99 0,84 385,29 309,03 2,12 9,87 0,80
5 390,75 290,89 5,26 16,76 0,74 393,64 280,96 3,35 8,21 0,71

34 
pacientas

MC = 1,01

6 384,69 293,19 2,39 8,69 0,76 385,97 287,95 1,77 4,71 0,74

Vyras
72 m.
165 cm.
89 kg
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1 338,40 274,56 180,24 161,85 0,81 328,95 277,02 183,72 164,21 0,84
2 317,42 298,34 182,20 172,95 0,93 319,46 293,92 179,91 172,89 0,92
3 306,56 287,52 174,10 166,54 0,93 299,27 289,73 170,01 164,86 0,96
1 371,35 342,91 2,67 10,52 0,92 371,73 338,42 2,37 9,22 0,91
2 378,19 340,95 1,56 8,53 0,90 378,81 336,87 1,40 7,63 0,88

3 380,94 311,79 1,98 9,91 0,81 381,99 306,74 1,28 7,29 0,80

1 436,08 622,38 39,67 29,96 0,70 427,86 629,32 45,88 34,36 0,67
2 321,90 729,98 27,18 28,13 0,44 304,74 747,74 14,08 14,66 0,40
3 316,30 735,75 14,50 15,07 0,42 320,17 742,12 10,40 10,81 0,41
4 424,32 628,68 11,32 9,26 0,67 423,00 629,62 8,43 7,12 0,67
5 399,26 651,14 16,30 15,37 0,61 406,09 644,64 12,72 11,69 0,62
6 407,88 642,69 14,10 12,93 0,63 411,10 639,78 14,86 13,61 0,64
1 394,64 508,49 255,38 302,46 0,77 391,68 508,64 252,56 303,12 0,77
2 392,79 519,01 254,88 259,31 0,75 394,42 506,63 254,31 294374 0,77
3 392,20 525,43 256,37 293,91 0,75 399,44 527,59 259,05 298,08 0,75
1 549,59 559,70 6,86 8,42 0,98 549,014 560,46 6,46 7,58 0,97
2 542,99 564,66 13,94 10,20 0,96 546,78 563,78 4,68 4,49 0,96

35 
pacientas

MC = 1,09

3 547,48 562,07 5,14 5,85 0,97 547,80 562,02 4,09 4,81 0,97

Vyras
65 m.
178 cm.
100 kg

1 427,23 427,87 1,63 1,77 0,99 426,54 428,63 1,38 1,34 0,99
2 404,02 445,32 3,79 1,87 0,90 404,81 444,68 3,83 1,72 0,91
3 368,07 458,45 1,78 3,97 0,80 366,63 458,90 13,33 4,52 0,79
4 393,50 450,01 7,58 2,81 0,87 390,45 451,20 7,23 2,45 0,86
5 380,24 454,49 12,68 4,29 0,83 374,05 456,60 9,91 3,23 0,81
6 412,07 440,25 6,85 4,53 0,93 409,74 441,85 6,67 4,05 0,92
1 427,81 378,69 196,66 197,99 0,88 433,68 369,94 203,66 204,92 0,85
2 425,82 379,05 209,84 209,84 0,89 434,91 370,77 204,97 206,43 0,85

36 
pacientas

MC = 1,07

3 421,07 384,42 195,71 197,71 0,91 432,50 373,69 191,58 194,58 0,86

Vyras
76 m.
175 cm.
88 kg
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1 413,75 438,82 6,68 5,07 0,94 409,71 441,90 3,58 2,22 0,92
2 397,59 448,27 4,73 2,18 0,88 395,30 449,33 3,49 1,50 0,87
3 406,73 443,44 7,92 4,58 0,91 402,57 445,95 5,90 3,00 0,90
1 407,98 618,86 8,76 7,72 0,65 404,03 622,31 6,31 5,28 0,64
2 446,19 590,99 24,65 14,34 0,75 447,72 590,20 25,90 13,65 0,75
3 400,38 625,10 18,38 15,66 0,64 398,49 626,80 17,41 15,13 0,63
4 405,95 626,67 34,35 27,16 0,64 411,21 622,47 34,55 25,11 0,66
5 397,57 628,29 14,06 12,59 0,63 397,61 628,28 13,33 11,93 0,63
6 380,18 645,19 23,66 22,94 0,58 391,74 633,94 16,59 15,44 0,61
1 394,48 532,70 254,79 278,17 0,74 392,19 536,16 256,05 278,98 0,73
2 418,37 509,25 260,46 293,13 0,82 436,85 491,28 259,41 292,41 0,88
3 414,94 527,90 257,86 286,62 0,78 415,25 519,58 261,49 287,71 0,79
1 509,20 562,53 29,71 15,11 0,90 505,15 564,14 31,63 16,22 0,89
2 512,44 559,05 25,78 15,23 0,91 510,13 559,89 27,62 16,45 0,91

37
pacientas

MC = 1,13

3 480,19 572,59 57,56 44,06 0,83 461,77 587,05 54,44 35,25 0,78

Vyras
72 m.
184 cm.
110kg.

1 374.56 408.20 4.01 1.46 0.92 376.27 407.98 3.79 1.49 0.92
2 357.70 410.44 4.98 2.32 0.87 354.68 411.71 2.01 1.48 0.86
3 354.91 401.27 2.29 1.54 0.88 354.86 401.62 2.42 1.64 0.88
4 374.74 395.37 4.68 4.26 0.95 372.04 397.55 1.64 1.32 0.94
5 370.78 400.70 1.85 1.66 0.93 370.59 401.47 1.93 1.28 0.92

38
pacientas

MC = 1,07

6 376.03 398.20 7.66 4.40 0.94 371.86 400.50 5.74 3.30 0.93

Vyras
78 m.
175 cm.
79 kg.

1 341.36 298.44 3.04 6.15 0.87 339.71 295.49 2.21 5.26 0.87
2 354.07 380.02 7.97 5.08 0.93 354.56 379.76 7.40 5.08 0.93

3 363.06 372.66 8.29 6.36 0.97 361.41 373.88 9.51 7.17 0.96

4 352.17 380.71 13.85 8.08 0.93 347.60 383.53 14.32 7.75 0.91
5 344.71 386.21 8.00 4.35 0.89 340.87 388.07 5.65 3.02 0.88
6 339.98 388.49 12.01 5.53 0.88 338.15 389.91 8.38 3.60 0.87

39
pacientas

MC = 1,01

1 301.02 317.95 168.19 159.14 0.95 294.83 328.83 164.47 153.02 0.90

Vyras
72 m.
165 cm.
89 kg
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2 289.19 297.26 172.15 154.06 0.97 290.79 287.42 167.50 148.45 0.99
3 300.30 306.88 178.24 169.52 0.98 311.47 299.85 179.06 170.42 0.96
1 262.63 418.92 67.53 32.78 0.63 242.41 427.62 72.60 36.24 0.57
2 321.06 394.29 13.76 4.74 0.81 315.49 396.21 10.86 3.40 0.80
3 334.61 389.94 8.53 3.15 0.86 332.42 390.79 9.39 3.33 0.85
1 465.06 586.51 6.67 3.10 0.79 466.16 586.04 6.81 3.10 0.80
2 388.60 642.40 7.76 7.65 0.60 388.89 642.14 7.14 7.12 0.61
3 371.83 659.37 17.46 17.34 0.56 364.66 666.50 13.99 14.01 0.55
4 456.49 590.44 12.91 7.00 0.77 457.94 589.56 11.90 6.27 0.78
5 430.37 606.27 11.90 9.15 0.71 434.88 602.86 8.38 5.91 0.72

40 
pacientas

MC = 1,09

6 427.21 608.79 15.15 11.58 0.70 434.03 603.59 11.58 8.22 0.72

Vyras
65 m.
178 cm.
100 kg

1 422.75 423.36 2.39 2.93 0.99 423.72 422.22 1.43 1.95 0.99
2 423.23 423.08 1.27 1.60 0.99 423.10 423.22 1.31 1.56 0.99
3 419.12 427.46 2.27 2.40 0.98 418.96 427.79 1.76 1.86 0.98
4 423.33 422.34 4.18 5.75 0.99 423.05 422.81 4.24 5.69 0.99
5 406.20 403.50 2.64 1.87 0.99 407.57 402.67 2.15 1.66 0.99

41 
pacientas

MC = 1,07

6 415.31 409.20 1.05 0.85 0.99 415.65 409.01 1.10 0.91 0.98

Vyras
76 m.
175 cm.
88 kg

1 433.24 606.83 75.50 50.05 0.71 466.66 585.15 71.80 47.94 0.80
2 474.59 573.11 40.16 24.62 0.83 470.11 573.83 35.62 24.43 0.82
3 505.21 557.11 55.99 35.41 0.91 532.77 541.17 14.88 13.98 0.98
4 378.70 638.12 36.02 32.94 0.59 376.83 639.58 40.47 36.73 0.59
5 389.70 683.12 37.04 33.87 0.68 386.86 685.86 42.56 35.33 0.63

42
pacientas

MC = 1,13

6 402.55 600.24 9.75 7.38 0.67 401.05 601.52 7.30 5.86 0.67

Vyras
72 m.
184 cm.
110kg.

1 443.79 375.00 2.66 4.73 0.85 444.52 374.65 1.95 3.80 0.84
2 437.32 388.61 5.84 10.80 0.89 434.93 393.44 5.56 9.88 0.90
3 427.45 417.88 3.93 4.42 0.98 429.43 416.22 2.98 4.41 0.97
4 446.13 382.49 6.65 12.73 0.86 445.60 385.49 7.78 13.98 0.87
5 436.16 411.21 4.55 4.13 0.94 438.55 409.30 2.78 3.12 0.93

43 
pacientas

MC = 1,15

6 443.60 398.47 3.90 10.91 0.90 445.43 392.92 2.86 8.80 0.88

Vyras 
59 m.
187 cm.
85 kg.
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1 423.88 458.66 3.56 2.25 0.92 423.50 458.89 3.42 2.05 0.92
2 421.55 457.04 4.93 3.34 0.92 419.56 458.57 3.16 1.88 0.91
3 443.85 437.75 2.83 3.65 0.99 442.66 439.67 2.41 2.50 0.99
4 431.35 451.08 4.52 3.56 0.96 429.81 452.26 3.96 3.05 0.95
5 439.32 448.13 4.58 3.98 0.98 437.57 449.75 3.17 2.23 0.97
6 439.97 447.86 4.60 4.31 0.98 437.89 449.79 3.59 3.14 0.97
7 417.59 411.08 247.89 254.83 0.98 404.76 423.25 244.12 252.84 0.96
8 420.60 407.69 256.20 262.86 0.97 420.38 408.37 253.31 261.85 0.97

44 
pacientas

MC = 1,12

9 410.16 417.87 244.94 251.03 0.98 410.96 416.95 238.50 246.99 0.99

Moteris 
69 m. 
170 cm.
 91 kg.

1 371.34 461.61 18.93 6.58 0.80 375.37 459.72 20.03 6.59 0.82
2 401.31 457.45 13.62 6.47 0.88 404.16 455.65 12.85 6.06 0.89
3 401.10 459.54 17.38 7.39 0.87 396.27 461.78 16.89 6.14 0.86
4 386.92 468.22 19.84 6.16 0.83 396.03 465.63 15.52 5.24 0.85
5 371.72 466.36 20.78 7.81 0.80 361.66 469.78 12.28 4.73 0.77

45 
pacientas

MC = 1,15

6 370.51 467.25 15.28 5.85 0.79 366.59 468.79 12.92 5.24 0.78

Vyras 
70 m.
188 cm.
84 kg.

1 – –

4 – – . 




